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!  !"!#小型慣性計測センサ$
!"!#$%&'&()*+,$&',+-(.$%,(/*+,%,')$*'&)$01!234$

!  5軸加速度センサ6$5軸ジャイロ6$5軸地磁気センサの統合$
1'),7+(-8'$89$5:(;&/$7<+8/=8>,6$(==,.,+8%,),+$('?$%(7',)8%,),+4$

!  @>A&.),+（拡張カルマンフィルタ）を用いた高精度な姿勢計測$
B==*+(),$8':?,C&=,$8+&,')(-8'$=(.=*.(-8'$*/&'7$)D,$@>A&.),+$$
0E(/,?$8'$('$,;),'?,?$F(.%('$G.),+34$

!  サンプリング周波数はHIIJKまで設定可能$
J&7D$/(%>.&'7$+(),/$89$*>$)8$HII$JK4$

!  多元通信インターフェース：$2#L6$MBN$L*/6$O#:P5P6$O#:QRH$
S(+&,)<$89$T&+,?$&'),+9(=,/U$2#L6$MBN$L*/6$O#:P5P6$O#:QRH4$

!  V&'?8T/6$@&'*;6$B'?+8&?などですぐに使える#WF、プログラム用
ライブラリをご用意$
#WF$('?$>+87+(%%&'7$.&E+(+&,/$98+$V&'?8T/6$@&'*;6$B'?+8&?6$,)=4$

!  低価格$
BX8+?(E.,$>+&=,4$

@Y:O"#"BOMJのモーションセンサ（@Y!#）には、
高精度な計測と高い安定性を確保するために
高度なセンサフュージョンアルゴリズムを搭載
しており、３軸加速度Z角速度Z地磁気Z方位角
のデータを得られます。運動計測からロボット、
人間工学、自動車、医療トレーニングまで、
様々な用途に応用可能なモーションキャプチャ
システムです。@Y!#の#WFは6$ アプリケーション
に応じて@Y!#を容易に利用するための様々な
機能を提供しています。L.*,)88)D、MBN$ L*/、
2#L、O#:P5P、O#:QRHなど、利用の目的によって
様々な接続や通信方法で利用できます。@Y!#
[M2はMBN$ L*/と2#Lを統合しているモーション
センサです。$

!  ヒューマンモーションキャプチャー$
J*%('$%8-8'$=(>)*+,4$

!  ヘルスケアU$健康管理、フィットネスなど$
J,(.)D$=(+,U$D,(.)D$%8'&)8+&'7$,\*&>%,')6$G)',//$?,C&=,/6$,)=4$

!  医療技術とスポーツ・トレーニング$
!,?&=(.$('?$/>8+)$/]&..$)+(&'&'74$

!  自動車モニタリング$
S,D&=.,$%8'&)8+&'74$

!  エアロスペース・ナビゲーション$
B,+8/>(=,$'(C&7(-8'4$

!  バーチャル・リアリティ$
S&+)*(.$+,(.&)<4$

$

!&)-%超小型軽量/軸有線モーションセンサ%0%")1%0%*.'-2%,*+%345%0%1-3通信%
@Y!#$V&+,?$!&'&()*+,$!8-8'$#,'/8+$Z$1!2$Z$BJO#$T&)D$MBN$L*/$('?$2#L$M8'',=-C&)<

@Y!#:M2$
!"#$ %&'()*+$ ,-$ ./$ ,//01.21#$./3$",4"$5#67068./9#$
8,/,.:;6#$ 8020/$ -#/-06<$ =/:#46.2/4$ *>?$ @;-$ ./3$
+(@$,/:#67.9#$,/:0$0/#$;/,:A$:"#$%&'()*+$5#67#9:BC$D:-$
E0:"$8.9",/#$ ./3$ ";8./$8020/$8#.-;6#8#/:-$ 706$
-,F#$./3$90-:$-#/-,21#$.55B,9.20/-<$

主な特徴$F,<$A,()*+,/$

アプリケーション$B>>.&=(-8'/$

ジャイロ$
^<+8/=8>,$

加速度センサ
B==,.,+8%,),+$

$地磁気センサ$
!(7',)8%,),+$

センサフュージョン$
@>A&.),+$

$
生データ（O(T$?()(）$
•  角速度（('7*.(+$+(),）$
•  加速度（(==,.,+(-8'）$
•  地磁気0%(7',-=3$
$
姿勢データ（_+&,')(-8'）$
•  四元数 （`*(),+'&8'）$
•  オイラー角0"*.,+$('7.,3$

$

MBN$L*/$
2#LP4I$

O#:P5P$
O#:QRH$

ホスト$
システム$
J8/)$
/</),%$

株式会社@Y:O"#"BOMJ$
〒abc:IIHa$日本東京都新宿区西早稲田a:PP:5$
YD8',U$dRa:I5:H5bc:e5bc$,;)U5IQI$
A(;U$dRa:I5:HPbc:cIba$$

@Y:O"#"BOMJ$M_OY_OBf1_N$
a:PP:5$N&/D&:V(/,?(6$#D&'g*]*:]*6$f8]<8$abc:IIHa6$h(>('$
"%(&.U$&'98i.>:+,/,(+=D4=8%$
V,EU$Dj>UZZTTT4.>:+,/,(+=D4=8%$
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主な仕様 -67589%-:6;<=;>?875%
接続インターフェース$Z$V&+,?$&'),+9(=,$ ,*+%345% 1-3%@AB%

最大ボーレート$Z$!(;4$E(*?+(),$ a!E&)Z/$ cPa4bFE&)Z/$

通信プロトコル$Z$M8%%*'&=(-8'$>+8)8=8.$ @>MBN$ @>L*/$

寸法$Z$#&K,$ L$>(=](7,U$PR$;$PH$;$ae$%%k$A$>(=](7,U$5e$;$PR$;$ae$%%$

重量$Z$V,&7D)$ L$>(=](7,U$aP4H$7k$A$>(=](7,U$aP4R$7$

オリエンテーション範囲$Z$_+&,')(-8'$+('7,$ $5bI_$(E8*)$(..$(;,/$

分解能$Z$O,/8.*-8'$ l$I4IH_$

精度$Z$B==*+(=<$ l$I4$H_$0/)(-=36$l$P_$O!#$0?<'(%&=3$

加速度センサ$Z$B==,.,+8%,),+$ 5:(;&/6$mPI$Z$mQI$Z$mRI$Z$mabI$%Z/n6$ab$E&)/$

ジャイロ$Z$^<+8/=8>,$ 5:(;&/6$mPHI$Z$mHII$Z$mPIII$_Z/6$ab$E&)/$

地磁気センサ$Z$!(7',)8%,),+$ 5:(;&/6$ma5I$~$mRaI$*f6$ab$E&)/$

圧力センサ$Z$Y+,//*+,$/,'/8+$ 5II$~$aaII$DY($o$

データ出力$Z$W()($8*)>*)$98+%()$ O(T$?()($Z$"*.,+$('7.,$Z$`*(),+'&8'$

サンプリング周波数$Z$#(%>.&'7$+(),$ I$~$HII$JK$

電力消費量$Z$Y8T,+$=8'/*%>-8'$ abH$%V$i$545$S$

電源$Z$Y8T,+$/*>>.<$ P4H$~$aR$S$WM$

コネクタ$Z$M8'',=)8+$ !&=+8$2#L6$)<>,$L$

ケース材料$Z$M(/,$%(),+&(.$ Y8.<(/)<+8.$>.(/-=$

温度範囲$Z$f,%>,+()*+,$+('7,$ :$QI$~$dRI$_M$

ソフトウェア$
$#8pT(+,$

Mdd$.&E+(+<$98+$V&'?8T/6$h(C($.&E+(+<$98+$B'?+8&?6$@>%/M8')+8.$
/8pT(+,$('?$_>,'$!8-8'$B'(.</&/$f88.]&)$0_>,'!Bf3$98+$V&'?8T/4$

L$Y(=](7,U$

A$Y(=](7,U$

パッケージ寸法$
)6;C>7<;>D%E9>F<7G%

ae
%
%
$

PR%%$

ae
%
%
$

PR%%$

PH
%
%
$

5a
%
%
$

PP%%$

5e%
%
$

o$オプションの圧力センサは高度測定に利用可能です。$
B'$8>-8'(.$>+,//*+,$/,'/8+$&/$(C(&.(E.,$98+$(.-)*?,$%,(/*+,%,')4$

@>%/M8')+8.$2-.&)<$#8pT(+,$
MBN$L*/により、 @Y!#:M2センサを複数で使用出来ます。$
!*.->.,$@Y!#:M2/$=('$E,$=8'',=),?$)87,)D,+$TD&.,$*/&'7$MBN$L*/$&'),+9(=,4$$

製品同梱物
•  @Y!#:M2センサ$q１個
• ケーブル$q$２式
•  MW$0マニュアルrソフトウェア3$q１式
• キャリングケース$q１個
• 製品保証書（１年間）$q１冊$

&*,H*I$
•  @Y!#:M2$/,'/8+$;$a
•  M(E.,$;$P
•  MW$0!('*(.$r$#8pT(+,3$;$a
•  M(++<$=(/,$;$a
• V(++(')<$（a$<,(+3$;$a
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